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POP-UP

Moduł transportowy POP-UP, wykorzystujący 
technologię bezszczotkowych elektrorolek zasilanych 

24V prądu stałego, charakteryzuje się kompaktową budową 
(kształt kasety), umożliwiającą łatwe zainstalowanie modułu 
zarówno w nowych, jak i w już istniejących przenośnikach. 
Łatwość montażu modułu w różnych miejscach linii 
transportowych (takich jak linie sortownicze czy montażowe) 
pozwala na ich szybką modyfikację i dostosowanie ich do 
nowych rozwiązań logistycznych.

przekazanie kątowe 45°

POPUP-04/05/2017-polPOPUP-04/05/2017-pol

 N … NPN 入出力タイプ（NPN 入出力ドライバ / 昇降センサ付属）
 P … PNP 入出力タイプ（PNP 入出力ドライバ / 昇降センサ付属）

L
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3．各部名称とはたらき

4．電　　源

2．型式説明 

POP-D-           -           -① ② ③ ④ ⑤ ⑥

② 分岐角度
30D … 30 度
45D … 45 度

① 分岐方向
L … 左分岐
R … 右分岐

③ 搬送速度
60 … 60m/min 

④入出力信号タイプ

⑤サイズ

⑥タイプ

A…W394mm×L760mm
B…W494mm×L760mm
C…W594mm×L760mm
D…W694mm×L760mm

1

型式例：POP-L45D-60N-B1　　左 45 度分岐、搬送速度 60m/min、NPN 入出力タイプ、サイズ B（W500mm×L774mm）、タイプ 1

ラベル詳細

製品型式

搬送能力

シリアル No.（ 年 月 日 ロット No）

①分岐方向②分岐角度 ③搬送速度 ④入出力タイプ ⑤サイズ⑥タイプ

⑦搬送 MDR の定格電流値 ⑧可搬質量

⑨ 年 ( 下２桁 ) ⑩ 月 ⑪ 日 ⑫ロット No(３桁 )

- 4 -

電源は、負荷による変動が起きないDC24V、10A以上の安定化電源を使用してください。
また、ピーク電流20A、1msec以下で保護が働かない電源を使用してください。

※

DC24Vバッテリー●

スイッチング電源（DC24V・10A  240W）●

整流電源（平滑コンデンサ付、リップル率10%以下）●

POP_UP DIVERTER

RATED INPUT:DC24V,     ⑦     A

PAYLOAD: max           ⑧           kg

SERIAL No.　 ⑨ ⑩ ⑪ ⑫
ITOH DENKI CO.,LTD

MADE IN JAPAN

P O P - D -  ①② -  ③④ -  ⑤⑥
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Wskaźnik przepływu ładunków zależy od ich rozmiaru, rodzaju materiału, z których są wykonane, jak również od prędkości 
transportu, zaprogramowanego trybu pracy, itp.
Podany schemat ma charakter orientacyjny.

Zdolność przenoszenia ładunków

Kształt i wymiary

Podstawowe dane techniczne

Informacje zawarte w tym dokumencie są orientacyjne i mogą zostać zmienionePOPUP-04/05/2017-pol

Zalety

Duża wydajność
Trzy kompaktowe i mocne  bezszczotkowe elektrorolki 
zapewniaja niezwykle efektywną pracę bez 
dodatkowych kosztów utrzymania. Prędkość ruchu 
gwarantuje wysoką wydajność przenoszenia ładunków.

Oszczędny i wydajny
Moduł POP-UP wymaga zasilania jedynie 24V 
prądu stałego. System uruchamia tylko dwa motory 
jednocześnie, zużywające jedynie 160W przy prędkości 
nominalnej

Środowisko
Modu POP-UP nie wymaga 
użycia sprężonego powietrza ani 
smarów, co pozwala zapewnić 
czyste i ciche środowisko pracy.

Kompaktowy i lekki
Moduł POP-UP ma kompaktową 
budowę (169mm wysokości); jest 
również jednym z najlżejszych 
tego typu systemów dostępnych 
na rynku

Szybki i łatwy w instalacji
Lekka i kompaktowa budowa kasty umożliwa łatwą 
instalację modułu zarówno w nowych, jak i w już 
istniejących przenośnikach. Kompletny moduł mocowany 
jest do przenośnika przy pomocy jedynie 4 śrub.

Modularny
Moduł POP-UP umożliwa zastosowanie różnych rozwiązań 
danej aplikacji. Może być łatwo i szybko zdemontowany 
i umieszczony  w innym miejscu przenośnika, tak by 
dostować linie transportowe do nowych potrzeb i wymagań 
logistycznych.
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Rozmiar A B C D

Wymiary WxLxH (mm)

Szerokość (mm) 394 494 594 694
Długość (mm) 760
Wysokość (mm) 169

Min. szerokość ramy (mm) 400 500 600 700

Wymiary ładunku WxH (mm)
Min. 300x300
Max. 300x650 400x650 500x650 600x650

Maksymalna waga ładunku (kg) 30
Liczba kół skrętnych 14 18 18 24
Liczba rolek nienapędzanych 7

Kąt łuku 45° (opcjonalnie 30°) 

Kierunek transportu/ruchu Prawo/ lewo
Waga (kg) 46 49 51 54

Rozjazd na lewo Rozjazd na prawo

DIR

② ④③ ⑤①
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Chronogramme de Pop-Up
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Rozmiar D
Waga: 30kg
Kartonowe 360x360
Prędkość  :
   - przenośnika prostego : 60m/min
   - kół skrętnych : 90m/min
Kąt łuku 45°

POPUP-04/05/2017-pol
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PAYLOAD: max           ⑧           kg

SERIAL No.　 ⑨ ⑩ ⑪ ⑫
ITOH DENKI CO.,LTD

MADE IN JAPAN

P O P - D -  ①② -  ③④ -  ⑤⑥
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pour déviateur (M2)

Rouleau moteur
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Rouleau libre

Rouleau moteur pour
le convoyeur droit (M1)
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SN･R 

- 14 -
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trybie "ON"
Rozdzielacz może
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Czujnik rozdzielacza
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Czujnik rozdzielacza
w górze SN-R
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w dole SN-S

Czujnik rozdzielacza
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